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IQUA Robotics, vehicles autònoms submarins (AUVs) 

• Empresa spin-off de la 
Universitat de Girona, 
fundada el 2016.

• Disseny, desenvolupament, 
fabricació i comercialització 
de AUVs i tecnologies 
relacionades

• Fabricant únic a Espanya

• Activitat intensa en R&D

• Equip 2023: 14 treballadors



Productes: AUVs

SPARUS II GIRONA 500



Productes: software relacionat 

IQUAview: interfície gràfica SoundTiles: mosaics acústics



Repte: inspecció automàtica de l’eòlica marina

• Utilitzar la robòtica per automatitzar les 
tasques d’inspecció i manteniment de les 
infraestructures de l’eòlica marina.

• Reducció de costos i emissions.

• Funcionament remot, reducció de la 
intervenció humana.



Descripció de la solució

• Navegació, percepció, reconeixement, adaptabilitat, inspecció, reconstrucció, 
intervenció, .... de manera automatitzada.



Properes passes i necessitats futures

• Definició escenaris

• Desenvolupament de les 
solucions

• Proves de validació en 
entorns reals
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